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imantado. Tiene forma cilíndrica cuya base no es 
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  Controla la limitación de corriente. El bloqueo del 
transistor se produce cuando la tensión en la 
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La máquina sin escobillas se compone de un estátor que contiene los 

devanados, de un rotor de imán permanente y de un sensor de 
posición del rotor Por sus características se puede comparar con
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un motor paso a paso de imanes permanentes
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