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  INTRODUCCIÓN A LOS MOTORES 
ELÉCTRICOS

No se puede mostrar la imagen. Puede que su equipo no tenga suficiente memoria para abrir la imagen o que ésta esté dañada. Reinicie el equipo y, a continuación, abra el archivo de nuevo. Si sigue apareciendo la x roja, puede que tenga que borrar la imagen e insertarla de nuevo.
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  imán permanente

•Motor síncrono de Al conectar el devanado trifásico del estator 
d i d li ió l
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rotor bobinado a una red exterior de alimentación, las 
corrientes trifásicas que circularán por las 

bobinas del estator darán origen a una onda 
de f.m.m. giratoria y será determinante, a su
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vez, de un campo giratorio de igual 
velocidad
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E síncrono de imán permanente:
motores de pequeñas potencias
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Motor síncrono de rotor bobinado
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Motores de grandes 
potencias, la alimentación 
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del devanado de excitación 
se hace mediante anillos 
rozantes o mediante un
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alternador y un puente de 
diodos acoplados girando con 

el eje del motor
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Estos motores se suelen 
emplear en accionamientos 
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Motor síncrono de rotor bobinado
Se suelen emplear como 
generadores para producir
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  generadores para producir 

energía eléctrica de ca ( 
alternadores) en las centrales 
eléctricas a partir de energía
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hidráulica, térmica o nuclear.

Las centrales eléctricas de 
b b tit j l
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t bombeo constituyen un ejemplo 

singular de funcionamiento de 
máquinas síncronas en sus dos 
formas básicas ( generador y
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motor). 

E
.P

.S
 (J

A

Estas centrales están constituidas por un grupo binario turbina y 
máquina sincrona. Durante el dia se aprovecha el salto de agua para 
producir electricidad ( alternador) y durante la noche en horas deE producir electricidad ( alternador) y durante la noche en horas de 
bajo consumo, coincidiendo con el valle de la curva de demanda, la 
máquina síncrona funciona como motor aprovechando la energía 
sobrante de la red bombeando agua de un embalse situado aguas 
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MOTOR AC ASÍNCRONO MOTOR AC ASÍNCRONO 
INDUCCIÓN FUNDAMENTOINDUCCIÓN FUNDAMENTO
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Se basa en la concepción de campos 
giratorios ( Arago 1822,Ferraris 

tro
l d

e M
o g ( g ,

1885,Tesla 1886).

Si sobre un mismo eje se colocan un 
disco de metal y un imán en forma 
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de herradura; al girar éste, el campo 
magnético corta el disco e induce 

corrientes en él. Al estar estas 
corrientes en el seno de n campo
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I corrientes en el seno de un campo 
magnético también se mueven, de tal 

forma que se desarrolla una fuerza 
entre corrientes y el campo.Es tal 
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que hace que el disco siga al imán 

en su rotación.

El disco gira en el mismo sentido E g
que el campo del imán, pero a menor 

velocidad, de tal forma que nunca 
puede alcanzar la velocidad del 

iman Si llega a alcanzarla se para

19/11/2007 Prof. Aguilar Peña 8

iman. Si llega a alcanzarla se para



oto
re

s  
  

tro
l d

e M
o

.T.
I  C

on
t

A
É

N
)

I
E

.P
.S

 (J
A

E

19/11/2007 Prof. Aguilar Peña 9



MOTOR AC ASÍNCRONO MOTOR AC ASÍNCRONO 
INDUCCIÓN (jaula de ardilla)INDUCCIÓN (jaula de ardilla)
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Modelo motor Modelo motor 
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MOTORES AC CARACTERISTICASMOTORES AC CARACTERISTICAS
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