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Conceptos

Arranque motores AC

Co
ntr

o Arranque motores AC
Control electrónico de motores DC
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INTRODUCCIÓN A LOS MOTORES 
ELÉCTRICOS

MOTORES DE CORRIENTE CONTINUA
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MOTORES DE CORRIENTE ALTERNA
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Faure,R; Máquinas y accionamientos eléctricos. Fondo editorial de 
Ingenieros naval. Madrid 2000Ingenieros naval. Madrid 2000
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CLASIFICACIÓN MOTORESCLASIFICACIÓN MOTORES

Atendiendo a la naturaleza de la corriente eléctrica

or
es

    

Atendiendo a la naturaleza de la corriente eléctrica 
utilizada, los motores eléctricos rotativos pueden dividirse 
en:
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oto - Motores de Corriente Continua.
- Motores de Corriente Alterna.
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o - Motores Universales.
Los motores de c.a., a su vez, por la naturaleza de la 

i d i ió d l ificorriente de excitación pueden clasificarse en:

- Motores Síncronos .
- Motores Asíncronos o de Inducción .
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-Excitación por imanes permanentes
-Excitación independientep
-Excitación serie
-Excitación paralelo
-Excitación compuesta
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MOTORES DC IMAN PERMANENTEMOTORES DC IMAN PERMANENTE
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Imán permanente         Estator bobinado
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Los motores con campos magnéticos originados por imanes 
permanentes  tienen las siguientes ventajas:permanentes, tienen las siguientes ventajas:

- No necesitan corriente magnetizante, reduciéndose así el 
gasto energético de la misma al no producirse, en el circuito de 
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excitación, pérdidas por efecto Joule.

- Se consigue un primer abaratamiento en su construcción, al 
suprimirse los conductores que constituyen el devanado de 
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sup se os co duc o es que co s uye e de a ado de
excitación.

- Poseen una excitación estable.
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o Sin embargo, presentan grandes inconvenientes, que hacen 
limitado su uso exclusivamente en máquinas de muy baja 
potencia, los cuales pasamos a enumerar:

- Poseen un campo magnético fijo sin posibilidad de 
regulación.

- El campo magnético es relativamente débil, presentando la 
máquina unas elevadas dimensiones con relación a la potencia 
desarrollada.

19/11/2007 Prof. Aguilar Peña 13
- La tecnología de elaboración e imantación de los imanes 
permanentes es compleja y por tanto, costosa.


