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Control electronico de motores DC
Control electronicos motores AC
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MOTORES DE CORRIENTE CONTINUA

MOTORES DE CORRIENTE ALTERNA
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CONSTITUCION MOTOR DC rolos
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CLASIFICACION MOTORES

Atendiendo a la naturaleza de la corriente eléctrica
utilizada, los motores eléctricos rotativos pueden dividirse

en.

- Motores de Corriente Continua. p-: m
- Motores de Corriente Alterna. ki

- Motores Universales.
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Los motores de c.a., a su vez, por la naturaleza de la
corriente de excitacion pueden clasificarse en:

- Motores Sincronos .
- Motores Asincronos o de Induccion .
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Los distintos modos de conectar los arrollamientos de excitacion de los
motores de corriente continua constituyen la base para poder modificar
ampliamente las formas de funcionamiento de estos motores. Segun sea
la conexidn elegida, los motores reciben nombres especiales.

A continuacion se exponen los sistemas de excitacion mas utilizados en
la practica:
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-Excitacion por imanes permanentes
-Excitacion independiente
-Excitacion serie

-Excitacion paralelo

-Excitacion compuesta
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MOTOR CC

El motor de corriente continua esta compuesto de 2 piezas
fundamentales :

Rotor

Mucleo

Rotor

(circuito de armadura o inducido)

Constituye la parte movil del motor,
proporciona el par para mover a la carga.

Esta formado por

- Eje
* Nucleo y Devanado

- Colector ~_
« Tapas
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MOTORCC
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MOTOR CC

Devanado : Consta de bobinas aisladas entre si y entre el nucleo de la armadura.
Estas bobinas estan alojadas en las ranuras, y estan conectadas electricamente
con el colector, el cual debido a su movimiento rotatorio, proporciona un camino

de conduccion conmutado.
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Colector : Denominado tambien conmutador, esta constituido de laminas de
material conductor (delgas), separadas entre si y del centro del eje por un material
aislante, para evitar cortocircuito con dichos elementos. El colector se encuentra
sobre uno de los extremos del eje del rotor, de modo que gira con este y esta en

contacto con las escobillas.

La funcion del colector es recoger la tension producida por el devanado inducido,
transmitiendola al circuito por medio de las escobillas.
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MOTOR CC

Estator

Constituye la parte fija de la maquina. Su funcion es
suministrar el flujo magnético que sera usado por el
bobinado del rotor para realizar su movimiento

giratorio.

Carcasa

Esta formado por
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« Armazon

Iman permanente
« Escobillas y portaescobhillas

Iman Permanente
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Brush

Armature
windings

http/fe-www motorola.com/collaterallMOTORTUT . hitml
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MOTORES DC IMAN PERMANENTE

Permanent
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Iman permanente Estator bobinado
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OLos motores con campos magnéticos originados por imanes
permanentes, tienen las siguientes ventajas:

- No necesitan corriente magnetizante, reduciéndose asi el
gasto energético de la misma al no producirse, en el circuito de
excitacion, perdidas por efecto Joule.

- Se consigue un primer abaratamiento en su construccion, al
suprimirse los conductores que constituyen el devanado de
excitacion.

- Poseen una excitacion estable.

LSin embargo, presentan grandes inconvenientes, que hacen
limitado su uso exclusivamente en mdquinas de muy baja
potencia, los cuales pasamos a enumerar:
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- Poseen un campo magnético fijo sin posibilidad de
regulacion.

- El campo magnético es relativamente debil, presentando la
maquina unas elevadas dimensiones con relacion a la potencia

desarrollada.

- La tecnologia de elaboracion e imantacion de los imanes
permanentes es caifiiépiNapbetanto, costosa. —



