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Se denomina arrangue li' proceso de puesta en marcha de una maguina eléctrica. bEn
¢l caso de un motor de induccion, para que esta operacion se pueda llevar a cabo. es preciso
que el par de arrangue sea bastante superior al par resistente de la carga. de esta forma se
obtiene un momento de aceleracion que obliga a girar al rotor a una velocidad cada vez mas
clevada, obteniéndose el régimen permanente cuando se 1gualan pares motor y resistente,

Por otra parte, este par de arranque debe lograrse sin un excesivo valor de la corriente
en la conexion del motor a la red v durante todo el proceso de aceleracion. A este proposito
se debe que en la mavoria de los casos este contraindicado e incluso prohibido el arranque
directo. teniendo que recurrir por tanto a los métodos correspondientes para himitar la
intensidad de arrangue a tenor de la potencia del motor.

Asl el Reglamento Electronico de Baja Tension en Espana fija unos limites de la

relacion I o/ Dpiena cargs S€2UN s€ Indica en la tabla:
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Potencia Nominal del Motor | 1

arrangus !

Plena carga

de 0.75KW a 1.SKW 4.5

de L3KW a SKW 3

de SKWa l5KW 2

de mas de [53KW [.5
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a) Arranque directo.
b) Arranque estrella-triangulo.

c) Arranque estatorico por resistencias.

d) Arranque por auto-transformador.
e) Arranque rotorico por resistencias.

f) Arrancadores estaticos.
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; B Arranque Estrella-triangulo
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Estatorico por resistencias
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Arranque rotorico por
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Arrancadores estaticos
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